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1. Opis produktu

GRATULACIE! Zakupili Pafistwo najbardziej zaawansowany automatyczny system kontroli trymklap.

System kontroli todzi Auto Glide™ jest jest pierwszym na $wiecie prawdziwym, w petni
automatycznym systemem kontroli trymklap. System Auto Glide™ wykorzystuje niedoscigniona
technologie monitorowania predkosci i potozenia todzi oraz automatycznie dostosowuje potfozenie
trymklap uwzgledniajac wszelkie warunki todzi w celu zapewnienia bardziej komfortowego rejsu.
Pozwala to sternikowi pilotowac t6dz w sposéb w jaki zostata zaprojektowana.

e Oszczednos$¢ paliwa! System powoduje zmniejszenie zuzycia paliwa ze wzgledu na ustawienie
todzi pod najbardziej wydajnym katem w czasie slizgu.

e Bezpieczenstwo — lepsza widocznos¢ w trakcie szybkiego startu w wyniku zmniejszenia
wysokos¢ wznoszenia sie dziobu, mozna sie skupié na innych rzeczach niz trymowanie todzi.
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WAZNE INSTRUKCJE | FAKTY O NOWYM SYSTEMIE KONTROLI £ODZI
AUTO GLIDE™
e PRZECZYTAJ WSZYSKIE INSTRUKCJE INSTALACJI W PONIZSZEJ INSTRUKCJI OBStUGI PRZED
PRZYSTAPIENIEM DO MONTAZU
e PO WtASCIWEJINSTALACII A PRZED KORZYSTANIEM Z AUTO GLIDE™ NALEZY WYKONAC
KONFIGURACJE WSZYSTKICH FUNKCII
e URZYTKOWNIK PONOSI ODPOWIEDZIALNOSC ZA:
(A) OKRESLENIE CZY SYSTEM JEST OPARTY NA MAGISTRALI CANBUS
(B) PODtACZENIA PRZEWODU NASZEJ SIECI NMEA 2000 DO SILNIKA (-OW) (BYC MOZE
NALEZY SKONTAKTOWACSIE Z PRODUCENTEM SILNIKA)
(C) PODLACZENIA NASZEGO PRZEWODU CAN2 DO SIECI GPS (JESLI DOTYCZY) (BYC MOZE
NALEZY SKONTAKTOWAC SIE Z PRODUCENTEM GPS)

1.1.Wymagania systemu

e Silnik (-i) musi by¢ oparty na magistrali CANbus (wykaz ponizej).

e td6dz musi posiadac sie¢ GPS NMEA 2000 lub odbiornik antenowy NMEA 2000. NMEA 0183
bedzie dziatata, ale bedzie miata wolniejszg reakcje na sygnat. Lenco™ oferuje antene GPS
NMEA2000 oraz opcjonalny uchwyt z stali nierdzewnej.

e tA8dz musi by¢ wyposazona w trymklapy Lenco z pojedynczym lub podwdjnym systemem
elektrycznych sitownikéw Lenco.

Dostepny dla silnikdw bazujgcych na magistrali CANbus:
Silniki NMEA 2000
¢ Yamaha (Command Link Plus requires NMEA 2000 / Yamaha Gateway P/N:6Y98A2D00000)
e Evinrude
e Honda
e Suzuki
e Volvo Penta (Non-EVC Engines) (With a Volvo NMEA2000 Gateway - Volvo P/N 3889757)
Silniki J1939
e Volvo Penta (EVC Engines)
e Yanmar
e Caterpillar
e Cummins
e Detroit Diesel
e John Deere
e Steyr
Silniki SmartCraft
e Mercury —Verado
e Mercury - Optimax with SmartCraft ECU
e Mercruiser with SmartCraft ECU
e Cummins/Mercruiser w/ SmartCraft ECU



Przed rozpoczeciem instalacji nalezy zapoznac
sie z instrukcjy w  catosci! W przypadku
niestosowania sie do instrukcji nie moze by¢
zapewnione wtasciwe funkcjonowanie produktu.

Przed cieciem upewnij sie, ze obszarze nie
znajdujg sie przewody oraz inne wyposazenie,
ktére mogto by ulec uszkodzeniu.

2.1. Instalacja klawiatury Auto Glide™

1. Okresl gdzie zostanie zainstalowana klawiatura Auto Glide™. Wymagana powierzchnia 7cmx7cm.
2. Przed cieciem upewnij sie, ze w obszarze nie znajdujg sie przewody oraz inne wyposazenie, ktére
mogto by ulec uszkodzeniu. Okresl srodkowe potozenie klawiatury i wytnij za pomoca pity otwér o
$rednicy 5,08cm.

3. W16z klawiature w otwor.

4. Nakreé¢ od wewnetrznej strony duzg biatg nakretke na klawiature. Upewnij sie, ze klawiatura jest
prawidtowo zainstalowana (Rysunek 2.1.1). Uwaga! Nakretke mozna odwrdci¢ w celu dopasowania
do grubosci powierzchni montazowe;.

Rysunek 2.1.1 Rysunek 2.1.2
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2.2. Wymiana istniejgcej klawiatury

1. Odtacz od spodu klawiature od modutu sterujgcego. Sciénij mechanizm zwalniajacy na czarnym
przewodzie i wyciagnij do z dala od klawiatury.

2. Odkre¢ nakretki nylonowe .

3. Usun klawiature z zewnetrznej strony.

4. Zainstaluj klawiature Auto Glide™ umieszczajac jg w otworze i przykreé¢ duza biatg nakretke do
wewnetrznej strony klawiatury. Upewnij sie, ze klawiatura jest prawidtowo zainstalowana.



Przed wierceniem upewnij sie, ze montowany | Przed rozpoczeciem instalacji nalezy zapoznad
osprzet nie uszkodzi istniejgcych przewodow, | sie z instrukcja w  catoscil W przypadku
wezy. W TYM CZASIE NIE PODtACZAJ ZASILANIA. | niestosowania sie do instrukcji nie moze by¢
zapewnione wtasciwe funkcjonowanie produktu.

2.3. Instalacja modutu sterujgcego Auto Glide™

1. Okresl gdzie zostanie zainstalowany modut sterujacy

MUSI BYC ZAINSTALOWANY NA PIONOWEJ POWIERZCHNI ZtACZEM ZWROCONYM W
KIERUNKU RUFY (TYL £ODZI). Naklejka modutu sterujgcego moze by¢ widoczna od lewe;j
burty lub prawej burty.

Jezeli nie jest dostepna pionowa powierzchnia z lewej lub prawej burty, opcjonalnie dostepny
jest uchwyt montazowy modutu sterujgcego (Punkt 2.4 ponizej).

Poziom instalacji. W wszystkich kierunkach dozwolona jest +-15° tolerancja (Rysunek 2.3.1)
Zainstaluj w odlegtosci 1,21m od klawiatury. Jesli klawiatura musi by¢ zainstalowana dalej niz
1,21m uzyj przewoddéw przedtuzajgcych serii 30260-XXX. Dostepnych jest kilka dtugosci.
Elementy montazowe dostarczone sg do klienta.

UWAGA: W TYM CZASIE NIE PODtACZAJ ZASILANIA DO MODUt U STERUJACEGO

Rysunek 2.3.1
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2.4 Instalacja uchwytu montazowego modutu sterujgcego (opcja)

Okresl gdzie zostanie zainstalowany uchwyt montazowy modutu sterujgcego (#70568-001)

KSZTALTOWNIK L MUSI BYC ZAINSTALOWANY WZDtUZ LEWEJ LUB PRAWEJ BURTY. MODUt
STERUJACY MUSI BYC ZAINSTALOWANY ZtACZEM ZWROCONYM W KIERUNKU RUFY (Ty
£ODZI). Naklejka modutu sterujgcego moze by¢ widoczna od lewej burty lub prawej burty
(Rysunek 2.4.2, przyktadowe instalacje).

Poziom instalacji. W wszystkich kierunkach dozwolona jest +-15° tolerancja (Rysunek 2.3.1).
Zainstaluj w odlegtosci 1,21m od klawiatury.

Uchwyt montazowy i modut sterujgcy zawiera elementy montazowe.



Rysunek 2.4.1 i Rysunek 2.4.2

T

e Odtagcz pomaranczowy przewdd modutu sterujgcego od tacho lub mechanicznego

2.5. Wymiana istniejgcego modutu sterujgcego

Aby usung¢ modut sterujacy:
e (Odtacz zasilanie od modutu sterujgcego.
e (Odtgcz modut sterujacy od sitownikdw.

przetacznika.
e Usun dwie $ruby mocujace i usun modut sterujacy.
e Patrz punkt 2.3 powyzej.

Pofaczenia zasilajagce powinny by¢ wykonywane | Przed rozpoczeciem instalacji nalezy zapoznaé
na samym koncu. Potgczenia zasilajgce powinny | sie z instrukcjg w  catosci! W przypadku
by¢ wykonywane tylko wtedy, gdy wytgcznik | niestosowania sie do instrukcji nie moze by¢
akumulatora jest w pozycji OFF zapewnione witasciwe funkcjonowanie produktu.

3.1. Opis wigzek modutu sterujgcego Auto Glide™

Wystepuja dwa rodzaje wigzek modutu sterujacego:
e Wigzka modutu sterujgcego do systemu z jednym sitownikiem na trymklape (Rysunek 3.1.1).
e Wigzka modutu sterujgcego do systemu z dwoma sitownikami na trymklape (Rysunek 3.1.1).

Kazda wigzka modutu sterujgcego posiada 6 zestawdw podtgczen elektrycznych wychodzacych z
ztgcza 30. pinowego.

RYSUNEK 3.1.1 Wiazka modutu sterujgcego z pojedynczymi sitownikami
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Rysunek 3.1.2 Wigzka modutu sterujgcego z podwédjnymi sitownikami
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Pofaczenia zasilajagce powinny by¢ wykonywane | Przed rozpoczeciem instalacji nalezy zapoznaé
na samym koncu. Potgczenia zasilajgce powinny | sie z instrukcja w  catosci! W przypadku
by¢ wykonywane tylko wtedy, gdy wytgcznik | niestosowania sie do instrukcji nie moze by¢é
akumulatora jest w pozycji OFF. zapewnione wfasciwe funkcjonowanie produktu.

3.2. Instalacja wigzek modutu sterujacego Auto Glide™

1. POBIERZ WYMAGANY SCHEMAT Z STRONY WWW.LENCOAUTOGLIDE.COM
2. Podtacz czarng duzg wtyczke z wigzkg modutu sterujgcego do modutu sterujgcego Auto Glide™.

Upewnij sie, ze rowki sg wyréwnane.

3. Przykre¢ mosiezng srubke szesciokatng do wtyczki modutu sterujgcego.

4. Podtacz przewody sitownikéw do wigzki modutu sterujgcego. Upewnij sie, ze podtaczytes wigzke z
czerwonym przewodem do sitownika lewej burty, a wigzke z zielonym przewodem do sitownika
prawe] burty. Sprawdz w instrukcji obstugi trymklap szczegétowe instrukcje montazu trymklap i
podfaczenia sitownikow.
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5. Wedtug konkretnego rysunku (pobranego/wydrukowanego ze strony internetowej) podtacz
przewdd CAN#1 do silnika (dla danych silnika) jak pokazano. Jesli hub silnika Yamaha lub Mercury jest
petny bedziesz musiat doda¢ dodatkowy hub i zworke.

6. Wedtug konkretnego rysunku (pobranego/wydrukowanego ze strony internetowej) podtacz
przewdd CAN#2 do silnika (dla danych klawiatury i GPS) jak pokazano.



7. Jesli twdj system trymklap Lenco posiada okablowanie OEM — przewody zasilajgce wystarczy
podtgczyé jak pokazano na rysunku. Jesli musisz podtgczyé zasilanie do systemu, nalezy zakupié
wigzke zasilajgcg w celu podtaczenia do gtdéwnej wigzki Auto Glide aby skompletowaé catg instalacje.
Lenco zaleca montaz w systemie wytgcznika baterii (Strona 10).

UWAGA: Lenco nie zaleca usuwania zfaczek Deutsch i zastepowania ich ,twardym” okablowaniem w
przypadku podtgczania zasilania do systemu.

Przewody zasilajace

Single Actuator Systems - Part # 30140-001 36" Power Pigtail or Part # 30140-202 72" Power Pigtail
Dual Actuator Systems - Part # 10249-001 72" Power Pigtail

30140-001 36" Power Pigtail 10249-001 72" Power Pigtail
30140-202 72" Power Pigtail

3.3 Wymagania wytacznika baterii

Lenco™ Marine zaleca aby gtéwne zasilanie Auto Glide™ podtaczone byto do wytgcznika baterii w
celu unikniecia jej niepotrzebnego roztadowywania, podczas gdy Auto Glide™ jest w trybie
gotowosci. Modut sterujgcy i klawiatura pobierajg w trybie gotowosci bardzo mate ilosci pradu
(35mA), nawet tak maty pobdr roztadowuje baterie. Ponadto Auto Glide™ zasila antene GPS przez
CAN2, co powoduje szybsze roztadowywanie baterii.

Odtaczajgc zasilanie od Auto Glide™ przez wytacznik baterii, w trakcie gdy nie korzysta sie z todzi,
wyeliminuje roztadowywanie baterii.
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SCHEMAT INSTALACIJI Z PODWOJNYMI SILOWNIKAMI
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3.4. Instalacja wolnostojacej anteny GPS (opcja)

LGC-400 (NMEA 2000) antena /odbiornik sktada sie z przewodu zakonczonego ztgczkg oraz modutu
GPS. Modut GPS sktada sie z 16 kanatowego odbiornika GPS + WASS. Dtugos¢ przewodu od ztgcza do
modutu wynosi 45,7cm.

Modut GPS mozna zainstalowaé na dowolnej ptaskiej powierzchni za pomocga $rub montazowych.
Patrz rysunki 3.4.1-3.4.2, aby uzyskac¢ wiece]j informacji. Opcjonalny uchwyt montazowy 70567-001
pozwala na instalacje anteny na dowolnej powierzchni pionowej (rozdziat 3.5).

Rysunek 3.4.1 Powierzchnia montazowa anteny GPS bez zadnych przeszkéd nad modutem GPS.
Modut GPS mozna zainstalowa¢ na dowolnej ptaskiej powierzchni o szerokosSci co najmniej 90mm.
Jesli montaz anteny odbywa sie na powierzchni zewnetrznej, Lenco™ Marine zaleca aby antena miata
czysty, niezastoniety ,,widok” na niebo.

L 7 ANTENA / ODBIORNIK GPS

Rysunek 4.3.2 Montaz anteny zastonietej wytgcznie przez materiaty z wtdkna szklanego.
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Jesli nie mozna zamontowaé anteny GPS do ptaskiej powierzchni z niezaktéconym ,widokiem” na
niebo, Lowrance LGC-4000 moze by¢ montowany pod sufitem wykonanym z wtdkna szklanego.
Nalezy jednak upewnié sie, ze nie ma zadnych metalowych rur lub ptyt, ktére moga powodowaé
zaktécenia. Modut Lowrance GPS moze odbiera¢ sygnaty z satelitdow GPS przez dwie warstwy
wykonane z widkna szklanego, ale nie bedzie dziata¢ prawidtowo, jesli s3 nad nim metalowe

przedmioty.

ANTEMA / ODBIORNIK GPS

Uwaga: w_przypadku instalacji anteny / odbiornika GPS pod sufitem z wiékna szklanego, Lenco™
Marine zaleca sprawdzi¢ odbiér danych z anteny GPS przed fizycznym montazem anteny na todzi.
Prosze zapoznad sie z rozdziatem 4.3 niniejszej instrukcji, aby dowiedzie¢ sie jak sprawdzi¢ odbdr
danych Auto Glide z anteny GPS.

3.5. Uchwytu montazowy GPS Auto Glide™ (opcja)

W przypadku braku ptaskiej powierzchni do zamontowania GPS mozna uzy¢ uchwytu montazowego
70567-001 w celu zamontowania GPS Lowrance LGC-4000 do powierzchni pionowej. Nalezy upewnic
sie, ze modut ma czysty ,widok” na niebo lub nad sobg tylko powierzchnie wykonane z wtdkna
szklanego.

Zamontuj modut GPS do uchwytu montazowego za pomocg dwdch nierdzewnych srub i nakretek
nylonowych, ktdére znajdujg sie w zestawie (Rysunek 3.5.1). Nastepnie zamontuj wspornik
montazowy do pionowej powierzchni za pomocg $rub, ktére znajdujg sie w zestawie (Rysunek 3.5.2)

Rysunek 3.5.1 Rysunek 3.5.2

I
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3.6. Instalacja dodatkowej klawiatury Auto Glide™

Lenco™ Marine oferuje zestaw dodatkowej klawiatury Auto Glide™ z przewodami od 3m do 15,2m.
Zestawy te umozliwiajg instalacje drugiej klawiatury i sterowaé recznie lub automatycznie
trymklapami z obu klawiatur. Kazdy zestaw zawiera drugg klawiature, CANbus Splitter oraz przewody
od 3m do 15,2m. Kazdy zestaw dodatkowe] klawiatury Auto Glide™ moze by¢ uzywany zaréwno z
systemem pojedynczych sitownikow jak i podwdjnych. Ponizsza ilustracja opisuje jak podtgczyc
dodatkowa klawiature.

™S KLAWIATURA,
DODATKOWA

UWAGA! KLAWIATURA

DODATKOWA ROZNI SE
0D KLAWIATURY GLOWNEJ

AUTO GLIDE
MODUL
STERUJACY _ U

KLAWIATURA
GLOVVNA

CANBUS SPLITTER

4. 1. Tryb testowy Auto Glide™

Teraz, gdy Auto Glide™ zostat zainstalowany a silnik, GPS sg podfgczone, Lenco™ zaleca sprawdzi¢,
czy sitowniki trymklap dziatajg prawidtowo i czy Auto Glide™ odbiera dane z silnika i GPS, ktére
decydujg o poziomowaniu todzi.

Woprowadzanie systemu Auto Glide™ w tryb testowy.
1. Identyfikacja trybu gotowosci. Gdy zasilanie z baterii jest podane do modutu sterujgcego, ale silnik

nie jest wtgczony, Auto Glide™ jest w trybie gotowoéci. W trybie gotowosci diody klawiatury nie
$wiecg sie. Zaden przycisk nie funkcjonuje, gdy Auto Glide™ jest w trybie gotowosci (Rysunek 4.1.1).
2. Aktywacja trybu testowego. Nalezy aktywowal tryb gotowosci do trybu testowego w celu
weryfikacji:

- poprawnosci funkcjonowania sitownikéw bez wigczonego silnika,

- odbioru danych z silnika CANbus i danych z GPS przez Auto Glide™

- ustawien / kasowania przechytu bocznego i wzdtuznego.

W celu aktywacji trybu testowego, przytrzymaj wszystkie cztery przyciski UP/DN (gdra/dot) w tym
samym czasie przez 4 sekundy. Wskazniki UP/DN (gbra/dot) swiecy sie kiedy wszystkie cztery
przyciski UP/DN (gdra/dot) sg naciskane w tym samym czasie (Rysunek 4.1.2)

3. Weryfikacja aktywacji trybu testowego. Po aktywacji trybu testowego diody na klawiaturze
uruchomia sie przez sekwencje btyénie¢ powiadamiajac operatora, ze Auto Glide ™ jest w trybie
testowym (Rysunki 4.1.3 i 4.1.4 opisujg te sekwencje).
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Rysynek 4.1.2 Rysunek 4.1.2 W CZASIE AKTYWACI
TRYBU TESTOWEGO
WSKAZNIKI UP/DN SWIECA,
SIE GDY WSZYSTKIE 4
PRZYCISKI SA NACISKANE
W TYM SAMYM CZASIE

= W CELU AKTYWACJI
TRYBLU TESTOWEGO
PREYTRZYMAL
WSZYTSKIE PREYCISKI
UP/DN PRZEZ 4 SEKUNDY

CLEMED

W TRYBIE GOTOWOSCI DIODY
KLAWIATURY NIE SWIECA SIE

ZADEN PRZYCISK NIE
FUNKCJONYJE GDY AUTO
GLIDE JEST W TRYBIE
GOTOWOSCI

LiMESS
. DN PO KROTKIE] SEKWENCJI
RIS BEYSNEC DIOD, 4
[\, ZEWNETRZNE DIODY
? USTAWIEN
AUTOAMTYCZNYCH BEDA, SIE
SWIECIC GDY AUTO GLIDE
JEST W TRYBE TESTOWYH

NATYCHMIAST PO PRZYCISNIECI
FRZEZ 4 SEKUNDY WSZYTKICH .
PRZYCISKOW UP/DN 4 DIODY i
) AUTOMATYCZNYCH USTAWIEN |
[/ Za5wiECA SE |
DIODY KRZYZA ZASWIECA SIE W I
KERUNKU SRODKA | ZGASNA,

- i
v B 1

4.2 Testowanie sitownikéw trymklap

W trybie testowym mozna sprawdzi¢ funkcjonalnos$¢ trymklap bez uruchomionego silnika naciskajac
dowolny przycisk UP/DN na klawiaturze (Rysunek 4.2.1). Jest to wazny krok do wykonania po
instalacji Auto Glide™, gdyz weryfikuje poprawno$é podtaczenia baterii oraz lewej i prawej

trymklapy.

prawej burty powinny obstugiwa¢ sitownik lewej burty.

Rysunek 4.2.1
e _LENCO"

W TRYBIE TESTOWYM
OPERATOR LUB INSTALATOR
MOZE NACISNAC DOWOLNY
PREYCISK URDN STERWIAC
RECZNIE TRY MEKLAPARI

up up

AN _‘ FAV 2

4.3 Weryfikacja danych magistrali CANbus

Podczas gdy Auto Glide™ jest w trybie testowym mozna aktywowaé tryb weryfikacji danych w celu
potwierdzenia otrzymywania wymaganych danych z silnika i GPS przez Auto Glide™, naciskajgc FAV1
lub FAV2 (Rysunek 4.3.1). Jest to wazny krok do wykonania, poniewaz Auto Glide™ nie moze
automatycznie poziomowac todzi bez okreslonych danych z silnika i GPS.
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Rysunek 4.3.1

W TRYBIE TESTOWYN
OPERATOR LUB
INSTALATOR MOZE

f NACISNAC FAVT LUB FAV2
W CELU ZAINICIOWANLA,
TRYBU WERYFIKACII

Weryfikacja odbioru danych z GPS przez Auto Glide™
Jedli system Auto Glide™ odbiera dane z GPS powiniene$ zobaczy¢ na klawiaturze: goérny

kwadrat=pozycja GPS, zielone diody przewijajg sie miedzy srodkiem krzyza a godzing dwunastg
(Rysunek 4.3.2). UWAGA: pozycja GPS moze by¢ transmitowana kiedy tédz jest w ruchu.

Prawy kwadrat=predkos¢ GPS, zielone diody przewijajg sie miedzy srodkiem krzyza a godzing trzecia
(Rysunek 4.3.2). Predkos$¢ GPS jest zawsze transmitowana przez GPS. Auto Glide™ musi sprawdzié,
czy predkosc GPS jest dostepna, zanim system bedzie dziatat prawidtowo.

Rysunek 4.3.2 GORNY KWADRAT=POZYCJA GPS

ZIELONE DIODY PRZEWLALA SIE
CUCNEG Wewn MIEDZY SRODKIEM KRZYZA A

' . DN GODZINA DWUNASTA, POZYCJA

GPS MOZE BYC TRANSMITOWANA,

KIEDY £ODZ JEST W RUCHU

PRAVY KIWWADRAT=PREDKOSC GPS
ZIELONE DIODY PRZEWLALA SIE
MEEDZY SRODKIEM KRZYZA A
GODZINA TRZECIA,

Weryfikacja odbioru Auto Glide™ danych z silnika

Jedli system Auto Glide™ odbiera dane z silnika powiniene$ zobaczy¢ na klawiaturze: lewy
kwadrat=przektadnia silnika (do przodu, do tytu), zielone diody przewijajg sie miedzy srodkiem krzyza
a godzing dziewigtg (Rysunek 4.3.3)

UWAGA: zmiana przetozenia (do przodu / do tytu) nie mogg by¢ przesytane gdy silnik jest wytgczony.
UWAGA: pozycja, predkos¢ GPS i predkos¢ obrotowa silnika wymagane sg do dziatania systemu. Jesli
Dostepna jest zmiana przetozenia Auto Glide™ wycofa trymklapy gdy silnik jest na wstecznych

obrotach.

Dolny kwadrat=predkos¢ obrotowa silnika, zielone diody przewijajg sie miedzy srodkiem krzyza a
godzing szdstg (Rysunek 4.3.3)

UWAGA: predkos$¢ obrotowa silnika jest zawsze transmitowana gdy aktywny jest ECU silnika. Kluczyk
zaptonu moze by¢ w potozeniu ,akcesoria” dla aktywowania ECU.
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Rysunek 4.3.3 LEWY KWADRAT PRZEKEADNIA SILNIKA
ZIELONE DIODY PRZEWUAJA, SIE MEDZY
Wience I SRODKIEM KRZYZ4 A GODZINA
DZEWIATA,

DOLNY KWADRAT=PREDKOSC
OBROTOWA SILNIKA,

ZIELONE DIODY PRZEWLALA SIE MEDZY
SRODKIEM KRZYZA A GODZINA
5Z0STA

Wiadomos¢ jesli Auto Glide™ nie otrzymuje danych z GPS i silnika.

Jesli Auto Glide™ nie otrzymuje danych z GPS lub silnika powiniene$ zobaczy¢ na klawiaturze, ze tylko
Srodek krzyza bedzie Swiecit sie na zielono i cztery zewnetrzne podswietlenia beda sie swieci¢ na
czerwono (oznacza to, ze jeste$ w trybie testowym) (Rysunek 4.3.4).

Jesli zadne z wymaganych danych silnika i GPS nie sg odbierane przez Auto Glide™ Lenco™ zaleca
postepowanie jak nizej:

- Sprawdz czy przetacznik zaptonu silnika jest w pozycji ,, Akcesoria” lub ,,Run” i silnik przesyta dane.
Oprzyrzgdowanie silnika powinno by¢ aktywne jesli silnik przesyta dane.

- Upewnij sie czy antena GPS nie jest zastonieta / odbiera sygnat satelitarny.

- Jesli dane GPS otrzymywane s3 z sieci NMEA 2000, upewnij sie, ze GPS jest w pozycji ,ON”.

- Upewnij sie, czy CAN1 i CAN2 s3 prawidtowo podtgczone do Auto Glide™.

Rysunek 4.3.4

LONED JESLI AUTO GLIDE NIE OTRZYMUJE
I ' DANYCH Z SILNIKA LUB GPS NA
KLAWIATURZE PODSVWIETLA SIE
SRODEK KRZYZA NA ZIELOND A

W ZEWNETRZNE PODSWIETLENLA
MA CZERWOND

OZNACZA TO ZE NADAL JESTES W
TRYBIE TESTOWY'M

4.4 Zakonczenie trybu testowego

Wyiscie z trybu weryfikacji danych
Nacisnij FAV1 lub FAV2 w celu wyjscia z trybu weryfikacji danych (Rys. 4.4.1)
UWAGA: Po wyjsciu z trybu weryfikacji danych Auto Glide™ powraca do trybu testowego.

Wyijscie z trybu testowego

Nalezy wyjs¢ z trybu testowego i wrdci¢ do trybu gotowosci przed uruchomieniem silnikéw todzi.
Nacisnij na jedng sekunde i pus¢ wszystkie cztery przyciski UP/DN w celu wyjscia z trybu testowego
aby automatycznie powrdcic¢ do trybu gotowosci (Rys. 4.4.2)
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Po wyjsciu z trybu testowego nie dziata w trybie gotowosci. Modut sterujacy Auto Glide™ nie
aktywuje go do momentu uruchomienia silnika i odbioru 400RPM lub wiekszych z magistrali CANbus.
Po tym jak Auto Glide™ odbierze, ze silnik(i) todzi pracuja przy 400RPM lub wiekszych, upewni sie, ze
odbiera wymagane dane z GPS, zaswieci sie seria wskaznikdw LED na klawiaturze i natychmiast
przejdzie do trybu kalibracji ustawienia poprzecznego.

Rys. 4.4.1

W CELU WYJ5CIA Z TRYBU
TESTOWEGO NACISNU NA
1. SEKUNDE W3ZYSTKIE 4.
CZTERY PRZYCISKI UP/DN

Z trybu weryfikacji danych operator
lub instalator moze wyjsc¢ naciskajac
' FAWT lub FAWZ

5.1. Opis ustawienia poprzecznego i wzdtuznego

W celu automatycznej kontroli ustawienia poprzecznego i wzdtuznego todzi, operator musi najpierw
ustawi¢ dwa domysine potozenia poczatkowe:

-POPRZECZNE ustawienie (poziom boczny)

USTAWIENIE POPRZECZNE
LEWA. | PRAWA BURTA LODZ JEST WY POZIOMOWANA

® =) ()
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-WZDtUZNE ustawienie (najbardziej efektywne ustawienie dziobu do rufy)

NAJBARDEIE] EFEKTYVWNE
USTAWIENIE TWOJIE] £ODZ

Prosze postepowac zgodnie z instrukcjami konfiguracji tak ostroznie jak to mozliwe w celu
zapewnienia najbardziej dokfadnego ustawienia domysinej pozycji wyjsciowej. W przypadku
popetnienia btedu w trakcie konfiguracji, zaréwno ustawien poprzecznych i wzdtuznych mozna je
usung¢ i zresetowaé. Kasowanie i resetowanie ustawien poprzecznych i wzdtuznych zostaty opisane
w szczegotach w rozdziale 6. tej instrukcji.

UWAGA: Ustawienie pozycji wyjéciowej jest bardzo wazne dla wydajnosci Auto Glide™. Lenco™
Marine zaleca ustawianie domyslnej pozycji wyjsciowej na spokojnej wodzie. W przypadku kotysan
poprzecznych todzi, przy kalibracji pozycji wyjsciowej, ustawienie poprzeczne moze by¢ odchylone
lekko na lewg lub prawg burte.

5.2. Konfiguracja ustawienia poprzecznego

1.

ROZPOCZECIE TRYBU KONFIGURACII: Kiedy instalacja Auto Glide™ zostata zakoriczona a operator lub
instalator zweryfikowat czy sitowniki sg prawidtowo podtgczone i jest odbierany wymagane dane z
magistrali CANbus i GPS, to czas skonfigurowac ustawienie poprzeczne i wzdtuzne.

A. Upewnij sie, ze przetacznik zasilania baterii jest w pozycji "ON" i Auto Glide™ jest sie w trybie
gotowosci.

Rys. 5.2.1

ey LENCOT  wan
~1 M~

i AN W TRYBIE GOTOWOSCI
f KLAWIATURA NIE JEST
PODSWIETLONA,

ZADEN POJEDYNCZY
PRZYCISK NIE
FUMKCJONUJE W TRYBIE
GOTOWOSCI

B. Wiacz silnik(i) tak aby Auto Glide™ widziat sygnat 400 RPM lub wiecej z magistrali CANbus silnika.
Gdy Auto Glide™ widzi, ze silnik(i) todzi s3 uruchomione przy 400 obrotach na minute lub wiekszych,
Auto Glide™ bedzie sprawdzié, czy otrzymuje wymagane dane GPS, zaswieci sie seria LED na
klawiaturze i natychmiast przejdzie do trybu kalibracji ustawienia poprzecznego.
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UWAGA: Mozesz sprawdzié, czy silnik(i) transmitujg 400 RPM lub wieksze przez magistrale CANbus
silnika kontrolujgc warto$¢ obrotomierza todzi. Jesli obrotomierz pokazuje wartos¢ 400 RPM lub
wieksze, Auto Glide™ powinien réwniez otrzymywacé te dane i powinien domyslnie przej$é do trybu
kalibracji ustawienia poprzecznego.

Oto sekwencje LED, ktdre wystepujg gdy silnik(i) zostaty wtaczone i Auto Glide™ rozpocznie tryb
konfiguracji.

1. Zestaw LED 2. Zestaw LED

WS STKIE
ZEWNETRZNE | UP/DN
PODSWIETLENLA LED

OBA PODSWIETLENIA UP
ZASWIECA, SIE GO AUTO

ZASWIECA NA CHWILE GLIDE WY COFA
. CALKOWICIE TRY MELAPY
KROTKO PRAWINIE SIE PRZED KALIBRACJA,
PODSWIETLENIE USTAWIEMLA
KRZYZA DO SRODKA WZDLUZNEGO |
POPRZECZMEGO

PODSWIETLENIE AUTO ZASWIECI SE WSKAZUIAC
ZE AUTO GLIDE JEST W TRYBIE AUTOMATYCZNY M

POZIMA BELKA ZACZNIE PRZEWWAC SIE OD POCZATKY
DO KONCA WSKAZUJAC ZE AUTO GLIDE JEST W TRYBIE
KALIBRACI USTAWIENLA POPRZECZNEGO

UWAGA: Jesli dane z GPS nie sg dostepne w momencie uruchomienia silnika(éw), Auto Glide™ nie
przejdzie domysinie do trybu konfiguracji.

UWAGA: Jesli Auto Glide™ nie przejdzie domys$lnie do trybu kalibracji ustawienia poprzecznego, gdy
silnik(i) s3 uruchomione i podswietlenie LED bedzie pulsowaé dtuzej niz 10 sekund, nalezy zapoznac
sie z dziatem ,, Komunikaty ostrzegajgce o uszkodzeniu systemu” zawartym w Instrukcji Obstugi B.

2.

USTAWIENIE DOMYSLNEJ POZYCJI POPRZECZNEJ: Gdy Auto Glide™ jest w trybie kalibracji ustawienia
poprzecznego mozesz ustawi¢ domyslne ustawienie poprzeczne. Auto Glide™ bedzie uzywaé tego
ustawienia poprzecznego do automatycznego poziomowania lewej i prawej burty todzi w czasie
slizgu.

UWAGA: Ustawienie pozycji wyjéciowej jest bardzo wazne dla wydajnosci Auto Glide™. Lenco™
Marine zaleca ustawianie domyslnej pozycji wyjsciowej na spokojnej wodzie. W przypadku kotysan
poprzecznych todzi, przy kalibracji pozycji wyjsciowej, ustawienie poprzeczne moze by¢ odchylone
lekko na lewg lub prawg burte.
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spokojna
v/

Kiedy ustalisz, ze t6dzZ jest wypoziomowana poprzecznie, nacisnij i zwolnij jeden raz przycisk AUTO.
Auto Glide™ zapisze ustawienie poprzeczne todzi jako domyslng pozycje poprzeczng w momencie

nacisniecia prycisku AUTO.

NACISNI | ZWOLNL AUTO
KIED™ AUTO GLIDE JEST W
TRYBIE KALIBRACII
USTAWIENLA POPREECZNEGD

POLYCIA POPRZECEZNA
LODZI ZOSTANIE ZAPISANA,
JAKO DOWMYSLNA POZYCIA
W MOMENCIE NACISHIECLE,
PREYCISKU AUTO

Tylko jak zwolnisz przycisk AUTO w trybie kalibracji ustawienia poprzecznego, podswietlenie
poziomej belki przestanie przewija¢ sie, zacznie przewijac sie z gory na dot podswietlenie pionowej
belki wskazujgc ze Auto Glide™ jest w trybie kalibracji ustawienia wzdtuznego.

PODSWIETLEMIE PIONOWED
BELKI Z GORY NA DOL
WSKAZUJE, ZE AUTO GLIDE
ZNAJDUJE SIE W TRYBIE
KALIBRACI USTAWIENLE
WZDEUZNEGD

UWAGA: NIE WCISKAJ ZADNEGO Z CZTERECH (4) PRZYCISKOW UP/DN KLAWIATURY GDY AUTO GLIDE
JEST W TRYBIE KALIBRACJI USTAWIENIA POPRZECZNEGO. Jesli wcisniesz przycisk UP/DN przed
ustawieniem domyslnego ustawienia wzdtuznego, Auto Glide™ przekonwertuje do trybu
bezwtadnego ( tylko reczny tryb sterowania). Gdy Auto Glide™ jest w trybie bezwtadnym trzeba
ponownie wytgczyé i wigczy¢ silnik(i) zanim Auto Glide™ powrdci do trybu kalibracji ustawienia
wzdtuznego.
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5.3. Konfiguracja ustawienia wzdtuznego

KONFIGURACJA DOMYSLNEGO USTAWIENIA WZDtUZNEGO
UWAGA: W trakcie kalibracji ustawienia wzdtuznego woda powinna spokojna jak to tylko mozliwe.

1.

Wprowadz t6dz w $Slizg bez uzycia trymklap. Trymklapy zostang catkowicie wycofane.

UWAGA: NIE WCISKA] ZADNEGO

PODCZAS TRYBU KALIBRACI USTAWIENLA WZDEUZNEGO WPROWADZ LUDZ W SLIZG. PRZYCISKU UPDN MA KLAWIATURZE

Gdy todz jest w $lizgu, uzyj silnika(ow) w celu jej wytrymowania na powierzchni wody.

WYJSCIE 7 WODY - POZYCJA SILNIKA VI SLIZGU - POZYCJA SILNIKA

- ENGINE TRIM
UNDER BOAT TO —e MATCHES BOAT

AIDE HOLE SHOT RUNMNING SURFACE
Rozpedz tddz do statej predkosci rejsowej

UWAGA: Zalecane predkosci rejsowe znajdziesz na Rys. 5.3.1i5.3.2

Rys. 5.3.1 SILNIK BENZYNOWY = 65% MAX RPM Rys. 5.3.2 SILNIK DIESLA = 80% MAX RPM
PRZKELAD: CZTEROSUWOWY SILNIK BENZYNOWY ZABURTOWY SILNIK DIESLA STACJONARNY
MAX RPM = 6000 RPM MAX RPM= 3000 RPM
REJS PRZY £5% MAX RPM = 3500RPM REJS PRZY 80% MAX RPM = 2400RPM
CRUISE RPM = 3800 RPM CRUISE RPM = 2400 RFM

(B5% OF MAX) (80% OF MAX)

MAX RPM = 6000 RFM MAX RPM = 3000 RPM
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4.

Po uzyskaniu przez t6dz predkosci rejsowej nacisnij i zwolnij przycisk AUTO, aby rozpocza¢ proces
kalibracji ustawienia wzdtuznego.

MACISNL | ZWOLNL

PR CISK AUTO W CELU
' ROZPOCZECLA KALIBRACI
TRYBLU USTAWIENLA
WZDEUZNEGO

PRZEWIWAC SE SZYBCIEJ PO
WOLNIENIL PRZY CISKU
AUTO WSKAZUIALC
ROZPOCZECIE PROCESU
KALIBRACI USTAWIEMNLA,
WZDEUZNEGD

Ustawienie domysinej pozycji wzdtuznej trwa 66 sekund od momentu wejscia w proces kalibracji

ustawienia wzdtuznego. Nalezy prowadzié t6dz tak prosto jak to mozliwe w ciggu 66 sekund w trakcie
procesu kalibracji ustawienia wzdtuznego.

UWAGA: Utrzymuj pozycje zatogi i tadunkdéw na todzi tak dtugo jak to mozliwe podczas procesu
kalibracji ustawienia wzdtuznego ( Nie uzywaj trymklap do poziomowania todzi).

PROCES KALIBRACJI USTAWIENIA WZDtUZNEGO TRWA 66 SEKUND
OD MOMENTU NACISNIECIA PRZYCISKU AUTO AZ DO OBLCZENIA DOMYSLNEJ POZYCJI WZDtUZNEJ

NACISNI PRZYCISK AUTO PLYN LODZIA TAK PROSTO JAK TO MOZLIWE W TRAKCIE DOMYSLNA POYCJA USTAWIENIA
W CELU ROZPOCZECIA __ PROCESUKALBRACI USTAWIENIA WZDELUZNEGO WZDEUZNEGO JEST OBLICZNA PRZEZ
PROCESU KALIBRACII [ S S R 65 SEKUN PROCESU KALIBRACI
USTAWIENLA 1—___.--/ > > >
WZDLUZNEGD '
= — = ] rau— i pra
— —ETTT — —TT —T

66
i |
—= X &
TRYMEAPY SA WPELNI

) TRYMKALPY 54 WRELN]
SCHOWANE NA POCZATKU TRYMKLAPY S4 WY SUWANE W KROTKICH OKRESACH WYSUNIETE NA KOHCU
PROCESU KALIBRACII

CO & SEKUND W TRAKCIE CALEGO PROCESU KALIBRACII PROCESU KALIBRAC)I

W trakcie procesu kalibracji ustawienia wzdtuznego podswietlenie LED pionowej belki bedzie nadal

przewijac¢ sie szybko a przyciski DN bedg mrugaé co 6 sekund tak jak wysuwane sg trymklapy w
krotkich okresach.
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PODSWIETLEMIE LED DM BEDZIE
SYGNALZOWAL KAZDE

W SYNIECIE SHOWNIKA W
TRAKCIE PROCESU KALIBRACII
USTAWIENLA WZDEUZNEGO

PODSWIETLEMIE LED PIOHOWWE
BELKI BEDZIE NADAL
PRZEWWAL SIE SZYBKO W
TRAKCIE PROCESU KALIBRACII
USTAWIENLA WZIHUZNEGO

5.

Bezposrednio po procesie kalibracji ustawienia poprzecznego wytaczy sie przewijajace podswietlenie
LED, Auto Glide™ bedzie obliczat optymalny kat nachylenia todzi i zapamieta go jako domysing
pozycje ustawienia wzdtuznego.

Auto Glide™ przejdzie od razu tryb AUTO i rozpocznie wyréwnywaé tédi na podstawie
domysinego ustawienia porzecznego i domysinego ustawienia wzdtuznego.

W MOMENCIE ZAPISANIA DOMY SLNE]
POZYCJI USTAWIENLA WZDEUZNEGOD
PRZESTANIE PRZEWLAC SIE

PODSWIETLENIE LED PIONOWE] BELK]

AUTO GLIDE PRZEJDZIE DOMY SLNIE
00 TRYBU AUTO | ZACENIE

WY COFY WAL TRYMKLAPY W
KROTKICH SERIACH BAZUJALC NA
WZDEUZMYM | POPRZECZNYM
USTAWIENIU £ODZI

..____L__'__".';':;_
-
|
]
1
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& — S
TRYMKLAPY SA WPELNI ZLY KAT LODZI
WYSUNIETE PO ZAKONCZENIU
PROCESU KALIBRACUI
USTAWENLA WZDEUZNEGO

POZYCIA

TRYMKLAPY WYCOFUJA SE W USTAWENIA
KROTKICH SERIACH DO CHWILI WZDEUZNEGO
GDY £ODZ OSIAGNIE

DOMYSLNY KAT POZYCII

USTAWIENIA WZDEUZNEGO

Proces konfiguracji jest teraz zakonczony

6. Zmiana domysinych ustawien
6.1. Zmiana domyslnego ustawienie wzdtuznego kadtuba

W przypadku wystgpienia problemu podczas kalibracji ustawienia wzdtuznego i uwazasz, ze uzyskana
pozycja nie jest doktadna, mozna usungé jg z trybu testowego. Musisz najpierw usung¢ domysing
pozycje ustawienia wzdtuznego aby mozna byto ponownie wejs¢ w proces kalibracji i ,,nauczy¢” Auto
Glide™ nowej domysélnej pozycji ustawienia wzdtuznego.

UWAGA: Domyslne ustawienie poprzecznie nie ulegnie zmianie, gdy usuniesz domyslne ustawienie
wzdtuzne. Rozdziat 6.2.wyjasnia jak usung¢ domyslne ustawienie poprzeczne.

Ponizsze rysunki przedstawiajg jak usungé domysine ustawienie wzdtuzne z trybu testowego.
1. AKTYWOWANIE TRYBU TESTOWEGO

Po wyfaczeniu silnika(éw) aktywuj tryb testowy z trybu gotowosci wciskajac i przytrzymujgc wszystkie
cztery (4) przyciski UP/DN do czterech (4) sekund.
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PODCZAS AKTYWACI TRYBU TESTOWEGD ZASWIECA SIE
PRZYCISKI UPDN GDY WSZY SKIE CZTERY PRZYCISKI UP/DN 54

WCISNIETE JED ol

W CELU AKTYWOVWANLS

f b TRTBU TESTOWEGO
------------ L PRZY CISCNIWSZY STKIE 4
' PR CISK] UPDN W TY'M
SAMYM CZASIE PRZES 4
SEKUMNDY

2. WERYFIKACJA TRYBU TESTOWEGO
Po aktywacji trybu testowego diody na klawiaturze uruchomiag sie przez sekwencje btysnieé

powiadamiajgc operatora, ze Auto Glide ™ jest w trybie testowym . Ponizsze rysunki opisujg te
sekwencje.

HATYCHMIAST PO PRZYCISNECH

PFRZEZ 4 SEKUNDY WSZYTKICH
PREYCISKOW UPDN 4 DIODY

2 AUTOMATYCZNYCH USTAWEN

[/ zasweca sE

PO KROTKIE) SEKWENCY)

By SHEC DIOD, 4

A ZE'f..'hE,TR_ZHE DioDyY

r USTAWEN
AUTOAMTYCZNYCH BEDA, SE

SWECKK GDY AUTO GLIDE

DIODY KRZYZA ZASWECA SE W JEST W TRYBE TESTOWYM

KEERUNKU SRODKA | ZGASNA,

3. KASOWANIE DOMYSLNEJPOZYCJI USTWAWIENIA WZDLUZNEGO

Gdy Auto Glide™ jest w trybie testowym naciénij i przytrzymaj przycisk HOLD, az wskaznik LED mignie
trzy razy. Trzy migniecia wskaznika HOLD oznaczajg, ze domyslna pozycja ustawienia wzdtuznego
zostata skasowana.

GDY AUTO GLIDE JEST W TRYBIE
TESTOWM PREYCISNL |
PREYTREYMAL PRZYCISK HOLD AZ
WSKAZNIK LED MIGHIE TREY RASY

GDY WSKAZNIK HOLD PRZESTANIE
MIGAC DOMYSLNA POZYCJA
USTAWIENLS WZDEUZNEGD
ZOSANIE SKASOWANA

4. WYJSCIE Z TRYBU TESTOWEGO

Po skasowaniu domyslnej pozycji ustawienia wzdtuznego musisz wyjs¢ z trybu testowego zanim
bedziesz mdgt ponownie wejs¢ do trybu kalibracji ustawienia wzdtuznego. Wyjdz z trybu testowego
przytrzymujgc wszystkie cztery (4) przyciski UP/DN przez 1 sekunde. Podswietlenie LED
automatycznie zgaénie wskazujac, ze Auto Glide™ przeszedt w tryb gotowosci.
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W CELU WYJ5CIA Z TRYBU
TESTOWEGO PREYCISNLU
WSZYSTKIE CZTERY

PR CISK] UP/DN PREZES 1
SEKUNDE

5. RESETOWANIE DOMYSLNEJ POZYCJI USTAWIENIA WZDtUZNEGO
Po ponownym uruchomieniu silnika(éw) Auto Glide™ przejdzie domyslnie do trybu kalibracji
ustawienia wzdtuznego. Podswietlenie pionowej belki zacznie przewijac sie z géry na doét wskazujac,

ze Auto Glide™ jest gotowy do kalibracji nowego ustawienia wzdtuznego. Wré¢ do rozdziatu 5.3.
Konfiguracja ustawienia wzdtuznego i postepuj zgodnie z instrukcja.

6.2. Zmiana domysinego ustawienia wzdtuznego i poprzecznego kadtuba

Jesli potrzebujesz zresetowa¢ domyslng pozycje ustawienia poprzecznego musisz jednoczesnie
usuna¢ domyslng pozycje ustawienia wzdtuznego. Auto Glide™ kasuje zaréwno domyélng pozycje
ustawienia poprzecznego i wzdtuznego podczas usuwania domysinej pozycji ustawienia
poprzecznego. Nawet jesli chcesz usungé domysing pozycje ustawienia poprzecznego, Auto Glide™
automatycznie usunie domysing pozycje ustawienia wzdtuznego.

Ponizsze instrukcje wyjasniajg jak zresetowac obie domyslne pozycje ustawienia poprzecznego i
wzdtuznego.

1. WERYFIKACJA | AKTYWACJA TRYBU TESTOWEGO
Patrz krok 1. i 2. w rozdziale 6.1

2. USUWANIE DOMYSLNYCH POZYCJI USTAWIENIA POPRZECZNEGO | WZDLUZNEGO

Gdy Auto Glide™ jest w trybie testowym naciénij i przytrzymaj przycisk AUTO az pod$wietlenie LED
mignie trzy razy. Trzy migniecia wskaznika LED przycisku AUTO potwierdzaja, ze zaréowno domyslna
pozycja ustawienia poprzecznego jak i wzdtuznego zostaty skasowane.

KIEDY AUTO GLIDE JEST W TRYBIE
TESTOWYMNACISNU |
PRZYTRZYMAJPRZY CISK AUTO AZ
PODSWIETLEMNIE LED MIGNIE TRZY
RAZY

JAK TYLKO PODSWIETLENIE LED
AUTO PRZESTANIE MIGAC
POZIOMA BELKA ZACZNIE
PRZEWLAL SIE OD POCZATKU DO
KONCA WSAKZUIAL ZE AUTO
GLIDE ZOSTAL PONOWNIE
WPROWADZONY W TRYB
KALIRAC USTAWIENLA
POPRZECZNEGO

GDY PODSWIETLENIE LED PRZESTANIE
MIGAL OBIE POZYCJE USTAWIENIA
WZDEUZNEGO | POPRZEDNEGO
ZOSTANA USUNIETE

Jak tylko Auto Glide™ usunat domy$lng pozycje ustawienia poprzecznego musisz jg zresetowacé przed
wyjsciem z trybu testowego.
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UWAGA: JESLI NIE ZRESETUJESZ DOMYSLNEJ POZYCJI USTAWIENIA POPRZEDNEGO PRZED WYJSCIEM
Z TRYBU TESTOWEGO AUTO GLIDE AUTOMATYCZNIE PONOWNIE ZAPISZE DOMYSLNA POZYCIE
USTAIWNIA WZDtUZNEGO PO WEJSCIU W TRYB TESTOWY.

3. RESETOWANIE DOMYSLNEJ POZYCJI USTAWIENIA POPRZECZNEGO
Gdy Auto Glide™ jest w trybie kalibracji ustawienia poprzecznego nalezy zresetowaé domysing

pozycje ustawienia poprzecznego wciskajac z zwalniajac przycisk AUTO.

PRZYCISNL | ZWOLNL PREY CISK
AUTO GO AUTO GLIDE JEST W
TRYBIE KALIBRACI USTAWIENLA
POPRZECZNEGO. NOWA

PO CIA USTAWIENLA
POPRZECZNEGO ZOSTANIE
ZAPISANA JAKD DOMYSLNA W
MOMENCIE GDY MACISNIESZ
PREYCISK AUTO

UWAGA: Ustawienie pozycji wyjéciowej jest bardzo wazine dla wydajnosci Auto Glide™. Lenco™
Marine zaleca ustawianie domyslnej pozycji wyjsciowej na spokojnej wodzie. W przypadku kotysan
poprzecznych todzi, przy kalibracji pozycji wyjsciowej, ustawienie poprzeczne moze by¢ odchylone
lekko na lewg lub prawg burte.

4. POTWIERDZENIE ZAPISANIA NOWEJ DOMYSLNEJ POZYCJI USTAWIENIA POPRZECZNEGO

Po zwolnieniu przycisku AUTO podswietlenie LED mignie trzy razy co potwierdzi, ze nowa domyslna
pozycja ustawienia poprzecznego zostata zapamietana. Pozioma belka réwniez przestanie sie
przewijaé¢ wskazujac, ze Auto Glide™ wyszedt z trybu kalibracji ustawienia poprzecznego i powrdcit
do trybu testowego.

JAK TYLKD WSKAZNIKLED AUTO
PRZESTANIE MIGAL POZIOMA
BELK.A ROVWNIEZ PREESTANIE SIE
PRZEWWAC WSKAZUIAC, ZE AUTO
GLIDE ZAPISAE NOWA, DOMYSLNA
POSYCIE USTAWIENLA
POPRZECZNEGO.

W MOMENCIE GO AUTO GLIDE
ZAPAMIETAE DOMYSLNA POSYCIE
LUSTAWIENLA POPREZECZNEGO
POWRACK DO TRYBU TESTOWEGD

5. WYJSCIE Z TRYBU TESTOWEGO
Po skasowaniu domyslnej pozycji, musisz wyjs¢ do trybu testowego zanim bedzie mozina wejsé

ponownie do trybu kalibracji ustawienia wzdtuznego. Aby wyjs¢ z trybu testowego przytrzymaj
wszystkie cztery (4) przyciski UP/DN przez jedng sekunde. Wskaznik LED Auto zgasnie wskazujac ze
Auto Glide™ powrdécit do trybu gotowosci.
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6. RESET DOMYSLNEJ POZYCJI USTAWIENIA WZDLUZNEGO

Ponownie uruchom silnik(i) a Auto Glide™ domyslnie przejdzie do trybu kalibracji ustawienia
wzdtuznego. Pionowa belka bedzie przewijaé sie w goére i w dét wskazujac, ze Auto Glide™ jest
gotowy do zresetowania nowej pozycji domyslnej ustawienia wzdtuznego.

Wré¢ do rozdziatu 5.1. i postepuj zgodnie z instrukcjami w celu ustawienia nowej domyslnej pozycji
ustawienia wzdtuznego.
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